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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯЗАПИСКА 

Дополнительнаяобщеобразовательнаяобщеразвивающаяпрограмма«Робототехника»относитс

я к программам технической направленности и предусматривает развитие 

творческихспособностей детей, формирование начальных технических знаний, умений и навыков, 

а так жеовладениеsoft-иhard-компетенциямисиспользованиемоборудованияЦентра«Точкароста». 

Программа разработана в соответствии с: 

- Федеральный Закон РФ «Об образовании в РФ» от 29 декабря 2012 года №273-РФ; 

- Концепция развития дополнительного образования детей до 2030 г. (утв. Распоряжением 

Правительства РФ от 31 марта 2022 г. № 678-р); 

- Концепция духовно – нравственного развития и воспитания личности гражданина России 

(А.Я. Данилюк, А.М. Кодаков, В.А. Тишков. – 3 изд. – М, 2012.); 

- Приказ Министерства просвещения Российской Федерации от 27.07.2022 г. №629 «Об 

утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным программам»; 

- Постановление Главного государственного санитарного врача Российской Федерации от 

28.09.2020 г. № 28 «Об утверждении санитарных правил СП 2.4.3648-20 «Санитарно-

эпидемиологические требования к организациям воспитания и обучения, отдыха и оздоровления 

детей и молодежи»; 

- Методические рекомендации по проектированию дополнительных общеразвивающих 

программ, направленных письмом Минобрнауки России от 18.11.2015 № 09-3242. 

Программа«Робототехника»включаетвсебяизучениеряданаправленийвобластиконструирован

ияимоделирования,программированияирешенияразличных техническихзадач. 

Программа рассчитана на 1 год обучения и дает объем технических и естественно-

научныхкомпетенций,которымивполнеможетовладетьсовременныйшкольник,ориентированныйна

научно-

техническоеи/илитехнологическоенаправлениедальнейшегообразованияисферупрофессиональной

деятельности.Программаориентирована,впервуюочередьнаребят,желающих основательно изучить 

сферу применения роботизированных технологий и 

получитьпрактическиенавыкивконструированииипрограммированииробототехническихустройств. 

Актуальность и практическая значимость применения робототехники в 

образовательномпроцессезаключается втом, чтоданныйподход позволяет: 

• формироватьтехнологическуюипроектнуюкультуруобучающихся; 

• развиватьмеждисциплинарныекомпетенциииинтегрироватьпрофильноеинженерноеобразо

ваниевнаучно-техническоетворчествомолодежи; 

• осуществить методическую и организационную поддержку научно-

техническоготворчестваиинновационныхинициатившкольников; 

• реализоватьраннююпрофильнуюориентациюобучающихся,начинаясошкольниковосновно

йшколы; 



• формироватьтехническиекомпетенции. 

 
 

ЦЕЛИ,ЗАДАЧИКУРСА 

Целькурса-формированиесовременнойполитехническойкомпетенцииобучающихсячерез 

обучениеосновамконструирования и программирования. 

Задачи: 

• осуществлятьтехнологическуюподготовкуучащихсяосновнойшколы: 

• формирование и развитие у обучающихся системы технологических знаний и 

умений,необходимыхдляосваиванияразнообразныхспособовисредствработысобразовательнымико

нструкторами для создания роботовиробототехническихсистем; 

• формированиесовременныхрезультатовобразования(личностных,метапредметных,предме

тных)врамках обучения робототехнике; 

• стимулироватьмотивациюучащихсякполучениюзнаний,помогатьформироватьтворческую

личность ребенка; 

• способствоватьразвитиюинтересактехнике,конструированию,программированию,высоки

мтехнологиям; 

• способствоватьразвитиюконструкторских,инженерныхивычислительныхнавыков; 

• способствоватьформированиюумениядостаточносамостоятельнорешатьтехническиезадач

и впроцессеконструирования моделей; 

• познакомитьсосновнымипринципамимеханики; 

• развивать умениятворческиподходитькрешениюзадачи; 

• развивать умениядовестирешениезадачидоработающеймодели; 

• развивать умения излагать мысли в четкой логической последовательности, 

отстаиватьсвою точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на 

вопросы путемлогическихрассуждений; 

• развиватьуменияработатьнадпроектомвкоманде,эффективнораспределятьобязанности; 

• подготовитьксоревнованиямиконкурсампоробототехнике 

 
 

РЕЗУЛЬТАТЫОБУЧЕНИЯИОСВОЕНИЯСОДЕРЖАНИЯКУРСА 

Однаизглавныхзадачкурса-втщательносработанныхучебныхусловияхнаучитьучащихся 

эффективно работать вместе. Групповое обучение включает в себя два основных типапроцессов: 

учебный процесс и процесс взаимодействия с другими людьми. Также необходимосоздавать 

условия, при которых участники обучения в группах могли бы учиться на практике,учиться 

посредством обратной связи, а также учиться на своих ошибках. Занятия основаны 

напрактическомподходе,прикоторомученикактивнововлеченвсвойсобственныйучебныйпроцесс.В

местопростогозапоминаниячужихработидостижений,ученикисталкиваютсясзадачами,которыепобу

ждаютихиспользоватьсвоевоображение,навыкрешенияпроблемиработевкоманде. 

Курс робототехники - является одним из интереснейших способов изучения 



компьютерныхтехнологий и программирования. Во время занятий ученики собирают и 

программируют роботов,проектируют и реализуют миссии осуществляемые роботами - умными 

машинками 

(SmartCar).Работаученикаикоманднаяработапривыполнениипрактическихмиссийспособствуетфор

мированиюсовременныхрезультатовобразования: 

Личностные результаты - формирование познавательных интересов, интеллектуальных 

итворческихспособностейобучающихся;формированиецелостногомировоззрения,соответствующе

госовременномууровнюразвитиянаукиитехнологий;самостоятельностьвприобретении новых 

знаний и практических умений; готовность к выбору жизненного пути 

всоответствииссобственнымиинтересамиивозможностями;формированиеиразвитиетехническогом

ышления;мотивацияобразовательнойдеятельностишкольниковнаоснове 



личностноориентированногоподхода;формированиеценностныхотношенийдругкдругу,учителю,ав

торамоткрытийиизобретений,результатамобучения;формированиекоммуникативнойкомпетентнос

тивпроцессепроектной,учебно-

исследовательской,игровойдеятельности;формированиеполитехническойкомпетенцииобучающих

ся. 

Метапредметные результаты - овладение составляющими исследовательской и 

проектнойдеятельности: умения видеть проблему, ставить вопросы, выдвигать гипотезы, давать 

определенияпонятиям, классифицировать, наблюдать, проводить эксперименты, делать выводы и 

заключения,структурировать материал, объяснять, доказывать, защищать свои идеи; умение 

самостоятельноопределять цели своего обучения, ставить и формулировать для себя новые задачи 

в учёбе ипознавательной деятельности, развивать мотивы и интересы своей познавательной 

деятельности;овладение основами самоконтроля, самооценки, принятия решений и осуществления 

осознанноговыборавучебнойипознавательнойдеятельности;умениесоздавать,применятьипреобразо

вывать знаки и символы, модели и схемы для решения учебных и познавательных 

задач;развитиемонологическойидиалогическойречи,умениявыражатьсвоимысли,способностивысл

ушивать собеседника, понимать его точку зрения, признавать право другого человека на 

иноемнение;формирование умений работать в группе с выполнением различных социальных 

ролей,представлятьиотстаиватьсвоивзглядыиубеждения,вестидискуссию;комбинированиеизвестн

ыхалгоритмовтехническогоитехнологическоготворчествавситуациях,непредполагающихстандартн

огопримененияодногоизних;поискновыхрешенийвозникшейтехническойилиорганизационнойпроб

лемы;самостоятельнаяорганизацияивыполнениеразличныхтворческихработпосозданиютехнически

хизделий;виртуальноеинатурноемоделирование технических объектов и технологических 

процессов; проявление 

инновационногоподходакрешениюучебныхипрактическихзадачвпроцессемоделированияизделияи

литехнологическогопроцесса;выявлениепотребностей,проектированиеисозданиеобъектов,имеющи

хпотребительнуюстоимость;формированиеиразвитиекомпетентностивобластииспользованияинфо

рмационно-коммуникационныхтехнологий. 

Предметный результат - умение использовать термины области «Робототехника»; 

умениеконструироватьмеханизмыдляпреобразованиядвижения;умениеконструироватьмодели,исп

ользующие механические передачи, редукторы; умение конструировать мобильных 

роботов,используя различные системы передвижения; умение программировать контролеры и 

сенсорныесистемы; умение конструировать модели промышленных роботов с различными 

геометрическимиконфигурациями;умениесоставлятьлинейныеалгоритмыуправленияисполнителям

иизаписывать их на выбранном языке программирования; умение использовать логические 

значения,операцииивыражениясними;умениеформальновыполнятьалгоритмы,описанныесиспольз

ованиемконструкцийветвления(условныеоператоры)иповторения(циклы),вспомогательныхалгори

тмов,простыхитабличныхвеличин;умениесоздаватьивыполнять 



программы для решения несложных алгоритмических задач в выбранной среде 

программированияумениеиспользоватьготовыеприкладныекомпьютерныепрограммыисервисыввы

браннойспециализации,умениеработатьсописаниямипрограммисервисами;умениеиспользоватьалг

оритмдвиженияполиниисиспользованиемдвухдатчиковосвещенности;умениеконструироватьмехан

измыдляпреобразованиядвижения;умениеконструироватьроботадвижущегося по линии; умение 

программировать работа с ультразвуковым датчиком, 

датчикомзвука,датчикомкасания;умениеконструироватьвидыиспособысоединенийдеталейконстру

ктора; умение собирать простейшего робота по инструкции; умение использовать 

средыконструирования;умениеиспользоватьинтерфейспрограммы,инструменты;умениеконструир

оватьпростейшиетрехмерныемоделиробота;умениеиспользоватьсредыпрограммирования;умениеп

рограммироватьмикрокомпьютеры;умениеработатьсблоком 

«Bluetooth»;умениеконструироватьмеханизмыдляпреобразованиядвижения;умениепрограммирова

тьконтролерыисенсорныесистемы;навыкивыбораспособапредставленияданныхвзависимостиотпос

тановленнойзадачи;рациональноеиспользованиеучебнойидополнительнойтехническойитехнологи

ческойинформациидляпроектированияисозданияроботовиробототехническихсистем;владениеалго

ритмамииметодамирешенияорганизационныхитехническихзадач;владениеметодамичтенияиспосо

бамиграфическогопредставлениятехнической,технологическойиинструктивнойинформации;приме

нениеобщенаучных знаний по предметам естественнонаучного и математического цикла в 

процессеподготовкииосуществлениятехнологическихпроцессов;владениеформамиучебно-

исследовательской, проектной, игровой деятельности; планирование технологического процесса 

впроцессесоздания роботовиробототехническихсистем. 

СОДЕРЖАНИЕКУРСА 

Формыи методыорганизации образовательногопроцесса. 

Методика предусматривает проведение занятий в различных формах: групповой, 

парной,индивидуальной. 

Объемпрограммыи режимзанятий. 

Программарассчитананаодингодаобучения.Общаяпродолжительностьобучениясоставляет34 

часа. 

Тема 1. Введениев робототехнику. 

Теория: Вводное занятие. Основы безопасной работы. Инструктаж по технике 

безопасности.Применениероботоввсовременноммире:отдетскихигрушек,досерьезныхнаучныхиссл

едовательских разработок. Демонстрация передовых технологических разработок. 

Основныеробототехнические соревнования. История робототехники от глубокой древности до 

наших дней.Идея создания роботов. Что такое робот. Определение понятия «робота». 

Классификация роботовпоназначению. Видысовременныхроботов. 



Тема2. Основыконструированияроботов. 

Теория:Управлениедвижениемробота.Модульныероботы.Моторизированныйманипулятор.О

риентацияроботавокружающемпространстве.Навигацияробота.Функциироботовназаводах.Изучит

ьпричинывнеточностяхдвиженияробота.Передаточноесоотношение. Простые конфигурации 

шестеренок. Повышающая и понижающая передачи. 

Силатрениямеждуобъектами.Ускорениесвободногопадения. Скорость имощность машины. 

Практика:Движениепопрямой,разворотнаместе,движениепокривой.Приводнаяплатформа. 

Использование ультразвукового датчика при обнаружении объектов и реагирование наних. 

Создание моторизированного инструмента для приводной платформы. Следование по 

чернойлинии. Остановка у черной линии. Программирование приводной платформы для 

остановки 

подопределеннымуглом.Перемещениеобъектовмеждурабочимистанциями.Сборкаипрограммирова

ниероботасконическимишестеренками.Созданиемоделипередаточногоотношения. Создание 

машины с передачей. Создание наклонной платформы. Создание 

наклоннойплатформы.Созданиеробота,способного двигаться вверхпо склону. 

Тема3.Созданиеиндивидуальныхи групповыхпроектов. 

Теория: Разработка проекта. Распределение по группам. Формулировка задачи на 

разработкупроекта группе. Описание моделей, распределение обязанностей в группе по сборке, 

отладке,программированиюмодели. Описаниерешенияввидеблок-схем, илитекстом. 

Практика:Созданиедействующеймодели.Уточнениепараметровпроекта.Дополнениепроектас

хемами,условнымичертежами,описательнойчастью.Обновлениепараметров.Представлениепроекта

. Разработкапрезентациидлязащитыпроекта.Защитапроектов. 

Тема4. Участиев соревнованиях. 

Теория:Изучениеправилсоревнований.Конструированиеробота.Программированиеробота. 

Практика: Сборка робота по памяти на время. Продолжительность сборки: 30-60 

минут.Проведениесоревнования.Рассматриваемиизучаемконструкциюроботапобедителя.Необходи

моизучитьконструкции,выявитьплюсыи минусыробота. 

Итоговоезанятие.Итоговаяаттестация. 

Теория:Зачет-тестирование. 



ТЕМАТИЧЕСКОЕПЛАНИРОВАНИЕ 
 

№з
анятия 

Темазанятия Кол-вочасов Формапров

едениязаня

тий 

Использованиеоборудования 

Введениев робототехнику 

1 Вводное занятие. 

Инструктажпотехникебезопас

ности. 

1 Беседа Ноутбук 

2 Применение роботов 

всовременном мире. 

Историяробототехники 

1 Беседа,практ

ическаяработ

а 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 
3 Чтотакоеробот.Определение 

понятия«робота».Классиф

икация роботов 

поназначению. 

Видысовременныхроботов 

1 Беседа, 
практическая

работа 

Ноутбук, 
образовательный набор 

помеханике, мехатронике 

иробототехнике.образователь

ный набор дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

Основыконструированияроботов 
4 Движениеи повороты 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

5 Объектыипрепятствия 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 
6 Использованиезахвата 1 Практическая 

работа 
Ноутбук, 
образовательный набор 

помеханике, мехатронике 

иробототехнике.образователь

ный набор дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 



7 Цветаи линии 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 
8 Углыишаблоны 1 Практическая 

работа 
Ноутбук, 
образовательный набор 

помеханике, мехатронике 

иробототехнике.образователь

ный набор дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

9 Заводскойробот 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

10 Робот с 

коническимишестере

нками 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

11 Перваяпередача 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

12 Переключениепередач 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

 



13 Скольжениевниз посклону 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

14 Подъемпо склону 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

15 Закрепление 

изученногоматериала,те

стирование 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

Созданиеиндивидуальныхи групповыхпроектов 

16 Разработка 

проекта.Распределение по 

группам.Формулировка 

задачи 

наразработкупроекта 

группе 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

17 Описание 

моделей,распределение 

обязанностей вгруппе по 

сборке, 

отладке,программированиюм

одели. 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

18 Описание решения в 

видеблок-

схем,илитекстом 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 



19-22 Созданиедействующей

модели. 

4 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

23 Дополнениепроектасхемами,у

словными 

чертежами,описательной 

частью. 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

24 Обновлениепараметров 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

25-26 Представление 

проекта.Разработка 

презентации 

длязащитыпроекта 

2 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

27 Защитапроектов 1 Практическая

работа 
Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

Участиев соревнованиях 
 

28 Изучениеправил

соревнований 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 



29-30 Конструирование 

ипрограммированиеробот

а 

4 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

31 Проведениесоревнования 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

32 Изучение 

конструкциироботапо

бедителя 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

Итоговоезанятие.Итоговаяаттестация 
33 Повтор 

изученногоматериа

ла 

1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 

34 Зачет-тестирование 1 Практическая

работа 

Ноутбук,образовательный 

набор помеханике, 

мехатронике 

иробототехнике. 

образовательный набор 

дляизучения 

многокомпонентныхробототе

хнических систем 

иманипуляционных роботов. 
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